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� � � �  | } � �����0���0{ z0~  �0� �  � �0� � � � { z0���  ( )tu  �  (12) � � � { z  z0� � �  z0�  } ~ � { � | {  [ ]10 t,t⊂τ , ~ }  ��� �  ��} � � � { z0���
} � } � } � }  � ��� � � � { z��0�  z0�  } ~ � { � | {  τ  ��� } ��} � ��� { �  � ��� ��� � � ~ �  �0} � � { � } � � ~ { � � z���{  ��} � z���{  �0� } ��� � } � z���{  �0}  t
} ~  ��� z0| �0��� .H1

y � {  } z0�  ��} � ��z��  � � � z0� ~ � � �  z0� � �  z��  } ~ � { � | {  τ . ��� z�} , � ~ }  � �0� � � � { z0��{  ( )tu  � � z0}  ��} ��{ ~
�0} � � �0~ � � �  � ���)�  �  � ��� � ��{ z0���  �0� } ��� � } � z0} �  � � ~ z�} � }  ��} � � � | � , �  � �0� �  � { � }  } � } � } {  � ��� � � � { z��0{
z0{ } ��� } � �0�4}  � � � z�} :
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 � � �  � .� . [ ],t,tt o 1∈  �  | } ~ } � ���  � ��� � ��{ z���{  ������= ...H,H,...,H,HH 10012  ��} ��� � �0~ � z0z�} {  � � } � �  } � } � ���
~ � � { | ~ } � ���  ( ) ( )[ ]tu,tx , } ~ � ��� z0}  } ~  z�� � � .

 ��� �  � ��� ��� � { z��0�  } � } ��} � }  � ��� � � � { z��0�  z0�  ��z�} ��{ � ~ � {  z0� � { �  ��� z�| ���0� 2H , � � ��{ ~ �0� , � ~ }   ��} � ��� � �  (14)

�0} � � � { z��  � � �  � � � � � � , | } � ���  �   � ��� � ��{ z0���  uHHH 10 +=
ω

 | } � �������0��{ z�~  ��� �  u  z��  } ~ � { � | {  τ  � � � { z
z0� � � , � ~ }  z0{  �0} � � } � �0� }  � � � � �  � ��� �0� � �0~ �  } � } � } {  � �0� � � � { z0��{ . �4{ ��{ � �  � z�� � } � �0� z�� �    � ��~ � � �0���  � } � z0��| � �
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�0�  | } ~ } � } � }  z�{ � � � �  z0� �0~ �  � �0� � � � { z0��{  z0�  ��z0} ��{ � ~ � {  z�� � { �  ��� z�| ���0�  2H .
� � � } ��{ z�z0� �  � ���){  � � �  1H = 0  �0� } ��{ � � � �  � ��� ��� � { z0���  } � } ��} � }  � �0� � � � { z0���   ��} ��z0}  �0� ����{ z��0~ �  �  |

�0� � � { z��0�  � ~ } � }  � � � � � � . ��� { � � ���)���   ��� �0��{ �  ��� � ��� ~ � ��� � { ~  � ����{ | ~ �0� z0} � ~ �  } �0��� � z�z0} �  � ����{
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ψ=ψ
−≤∈ 21
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21 µ−µ=ψ ,

� ��{   ( )−ψ=ψ t  � ��� } � ��~ z0}  z�{ �0� { � ��� z0� � , �  ( ) 21,i,tii =µ=µ , � � ��{ � ~ � { z0z�}  } � � � z��0� { z0z���{  z��  [ ]T,0
��� z�| ���0� .
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xuxuuxH −−−µ−−−µ−ψ+−=  , ~ }  z0�  } � } ��} �  � � � � ~ | {  [ ]T,0⊂τ

�0�  (13) ����{ { � :
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��−
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� { � | }  � ��� { ~ � , � ~ }   �  ��} ��} �)� �  z0� �0� { z0z�} � }  } � } � } � }  } �0~ ����� � � z0} � }  � �0� � � � { z0���  � { �  �0� ��z0���0���0� � � z����
� � ~ � � ��z�{ z��0�  z�� � } � �0~ � �  } ��~ �0��� � � z�} {  � { �){ z0��{  �  � � � � ��� ~ � �0� � { ��} �  ��� �0�4{ � { , { � � �  ~ } � � | }  10 xx ,  �  T
�0} � } ��� � z��  ~ � | �0�  } ��� � � } � , � ~ }  � � � � � �  �0��{ { ~  � } �0� � ~ ����} {  � { �){ z0��{ .
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